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•	 Nettoyage facile
•	 Adaptable aux cupules des clients
•	 Pas de traction sur la chaîne de cardan
•	 Cupule orientable avant verrouillage, permettant un 

positionnent correct des vis

•	 Easy to clean
•	 Adaptable (customizable) to the customer’s shell
•	 No traction applied on the u-joint chain
•	 Cup orientable before clamping, for correct screw 

positioning

MPS PRECIMED
Au bénéfice de plus de 30 ans d’expérience dans le domaine de l’orthopédie 
et de la traumatologie, MPS Precimed SA offre des solutions globales en 
intégrant les technologies les plus novatrices.

IMPACTEUR DE CUPULE
L’impacteur de cupule décalé permet un positionnement contrôlé des cotyles, 
permettant une approche chirurgicale moins invasive. Le mécanisme de ver-
rouillage unique permet un placement précis du cotyle pendant l’impact.

DÉTAILS TECHNIQUES

Matériel
Acier inoxydable

Poids
Env. 1’300 gr.

Connexion à la cupule
Peut être rendu compatible avec tous types de connexion

Conformité réglementaire
CE et FDA

MPS PRECIMED
With more than 30 years of experience MPS Precimed SA is involved in 
the design, development and manufacture in the field of orthopaedics and 
traumatology, providing global solutions and integrating the most innovative 
technologies.

OFFSET CUP IMPACTOR
The offset impactor allows the controlled positionning and impaction of ace-
tabular cup for MIS approach. The unique locking mechanism enables accurate 
cup placement during impaction.

TECHNICAL DETAILS

Material
Stainless steel

Weight
Approx. 1,300 gr.

Cup coupling
Can be made available with any shell connection

Regulatory compliance
CE and FDA registred

Hip Surgical Instrumentation : Offset Cup Impactor
Instruments pour la chirurgie de la hanche : impacteur de cupule décalé
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